MUHENDISLIK VE DOGA BiLIMLERI FAKULTESI
MEKATRONIK MUHENDISLIGI BOLUMU
ISYERI STAJ BILGI FORMU 202,

(:) ISKENDERUN TEKNIiK UNiVERSITESI

ISKENDERUN TEKNiK

ONIVERSITESI

ISYERINIZIN CALISMA KONULARINI iSARETLEYINiZ.

A. OLCME TEKNIiGi F. YARI ILETKEN URETIM BiRIMLERi

[ ] Kumpaslar

[ ]Mikrometreler
[ ]Mastarlar

[ ] Kompratorler
[ ]Debidlgme

[ 1 Sicaklik ve basing dlgme

[ ]1Diger 6l¢tim teknikleri ..................
TALASLI iMALAT BiRiMLERI

[ ] Klasik torna tezgahi
[ TCNC torna tezgahi

[ ]Klasik freze tezgahi
[ ]1CNC freze tezgah
[ ]Matkap tezgah

[ ]Robotik sistemler

[ ] Ozel imalat teknikleri (Elektro ve Tel Erozyon)
[ ] Testere tezgahi

[ ] Taslama tezgahi

[ ]Honlama tezgahi

[ ]Broslama tezgahlari

[ ]1Digertezgahlar..................

TALASSIZ iMALAT BiRiMLERI

] Haddeleme

| Ekstriizyon

] Serbest dovme-basma

] Kalipta dévme-basma

] Tel gekme

] Boru imalat1

] Sag sekillendirme

] Sivama

] Is1l Islem Birimi

| Pres ve sahmerdanlar

1 Kalip imalat

] Digerleri..................

ELEKTRIK MAKINALARI URETIMI
YAPAN BIRIMLER

[ ]AC/DC Motor

[ ] Step Motor

[ ] Transformator

[

[

[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[

1 Jenerator
] Digerleri..................
GUC ELEKTRONIGIi VE KONTROL
BIRIMLERI
[ 1SMPS Sistemler
[ TUPS Sistemler
[ 1US Sistemler
[ ]BJT, MOSFET ve TRISTOR elemanlarla

[ ] Analog eleman iiretim birimi
[ ] Dijital eleman iiretim birimi
[ 1 Tekli ve tiim devreli elemanlar
[ 1Digerleri..................
SISTEM VE KONTROL MERKEZLERI
[ 1NC, DNC, CNC tezgahlar
[ ] Kontrol, kumanda ve ayar sistemleri
[ 1Hiz, yon, konum, pozisyon ve hedef belirleme
sistemleri
[ 1Digerleri..................
DEVRE TASARIM BiRIMLERI
[ ] Elektronik devre tasarimu, {iretim, bakim-
onarim merkezleri
[ ] Olgme aletleri kalibrasyon iiretim, bakim-
onarim merkezleri
[ ]Digerleri..................
ELEKTRONIK ELEMAN URETIM
BIRIMLERI
[ ] Kondansator
[ 1 Direng (karbon karisim, metal film vs.)
[ ]Bobin (AF ve YF igin)
[ 1Digerleri...
CAD/CAM
[ ] Autocad
[ ]Design Cad
[ ]3dsmax
[ ]Catia
[ 1Solid Works
[ ]Digerleri..................
BILGISAYAR DONANIMI
[ ]1Donanim dgeleri
[ 1Bilisimaglari ve uyg.
[ ] GOmiilii sistemler
[ 1Digerleri..................
BILGISAYAR DESTEKLi KONTROL
SISTEMLERI
] Endiistriyel Robotlar
]1PLC, FLC, PLA, PLD, PL, FPGA
] Yapay zeka kontrol sistemleri
] Goriintii isleme
] Kestirim tantyan ve gelisigiizel parametreli

] Dogrusal ¢ok degiskenli kontrol sistemleri
Dogrusal olmayan ¢ok degiskenli kontrol sist.
Desen tanima

Sistem modelleme, kimliklendirme ve kontrol

]
]
]
yapilan kontrol sistemleri ]
[ 1Digerleri........c.........

[

[

[

[

[

kontrol sistemleri
[

[

[

[

[ 1 Siireg denetim, ayrik zamanli sist. ve kontrol
[

] Digerleri..................

Firma Adi ve Adresi

Formu Dolduranin
Adi - Soyad1 : ONAY
Gorevi : [ ] Teknik Miidiir [ ] Miihendis [ IDiger....cccevvvnnnnn..

Yukaridaki gruplardan toplam isaretlenen kutucuk sayisi ............ adettir.

Not: Bu form, 6grencinin staj yapacagi yerin staj konular1 yoniinden taninmasi amaci ile diizenlenmistir.



0,

ISKENDERUN TEKNiK

UNIVERSITESI
(Bu kisim, OGRENCT tarafindan doldurulacaktir.)
e 1202
Iskenderun Teknik Universitesi, Miihendislik ve Doga Bilimleri Fakiiltesi, Mekatronik Miih. Bolimii ...... smif,
........................... nolu 6grencisiyim. Siiresi 20 isgiinii olan ...... devre zorunlu stajimin ........ is giiniinii kurumunuza

ait igyerinde yapmak istiyorum.
Basvurumun tarafinizdan uygun goriilmesi halinde asagidaki onay kismimin ve arka sayfadaki “Isyeri Staj Bilgi

Formu”nun doldurularak verilmesini arz ederim.

Imza
Ogrencinin Ad1Soyadt: ............ccoooiiiiiiiiiiiii
Adres:
(Bu kisim, FIRMA/KURUM tarafindan doldurulacaktir.)
e 1202
ISKENDERUN TEKNIK UNIVERSITESI
MUHENDISLIK VEDOGABILIMLERI FAKULTESI
MEKATRONIK MUHENDISLIGI BOLUMU
STATKOMISYONU BASKANLIGINA
ISKENDERUN
Yukarida kimlik bilgileri ve staj devresi verilen bolimiiniiz 6grencisi, ...... devre stajimi yapmak iizere
firmamiza/kurumumuza bagvurmustur.
flgilinin ~ Firmamizin/KUurumumuzun — .........cccooeiiiiiiiiiiiieeeeeeieee e biriminde,
o202, - .../..../202.. tarihleri arasinda, staj yapmasi uygun goriilmiistiir.
Geregini bilgilerinize arz ederim.
imza
Unvan, Ad Soyad

Firma/Kurum Adresi:

(Bu onay kismi, Firma/Kurum kabuliinden sonra ilgili KOMiSYON UYESI tarafindan doldurulacaktir.)

Komisyon Uyesinin Ad1Soyadi Imza

[ 1 1. Staj i¢in uygundur.

[12. Staj igin uygundur.
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